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一、成立宗旨: 

強健控制能有效壓抑模式誤差及外來干擾對受控系統的不良影響，同時

亦能達到設計者求的控制功能或績效。然而實際應用時，若沒有深入的

理論分析及先進的設計方法為後盾，絕不可能經由試誤過程即指望獲致

目標。雖然描述強健控制器設計過程需有深厚的數理為基礎，但是它所

提供的結果卻是最精準的。近年來強健控制理論發展已漸臻成熟，尤其

在H∞控制及LMI 為主軸的控制控理論發展趨於成熟，本實驗室成立宗

旨在以發展強健控制理論的前瞻性研究議題。 

二、研究領域: 

強健控制理論、模糊控制、網路控制、精密運動控制。 

三、用途: 

1.提供該老師與學生有良好之研究環境。 

2.執行國科會、產學合作計畫。 

四、現有儀器設備: 

設  備  名  稱 數量 

個人電腦 3套 

印表機 2台 

單槍投影機 1台 
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七、國科會研究計畫: 

96年度國科會計畫 

計畫名稱：具狀態飽和非線性之ㄧ維和二維狀態延遲系統之穩定性

分析 

97年度國科會計畫 

n      計畫名稱： 針對狀態飽和非線性之二維狀態延遲系統探討強健穩定

性條件 

98年度國科會計畫 

n      計畫名稱：針對 FM模型之二維奇異系統探討控制器與濾波器設計 

99年度國科會計畫 

計畫名稱： 以 LFT模型為基礎探討二維模糊系統之控制器設計 

100年度國科會計畫 

計畫名稱： 隨機資料封包遺失之離散時間廣義系統之控制器設計 

101年度國科會計畫 

計畫名稱：致動器飽和線性系統之多變量 PID控制器設計 


